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引力场的空间结构

动态多维对称复数几何的‘空间场’概论(1)

Hu Jun

摘要：空间是什么，说法各种各样，‘场’是什么？说法也不一样，场是怎么样的结构，场是如何作用

于物体（物质的），这些都是物理学和化学的最基本的问题，也是物理学其他分支的基础问题，是我们

需要突破的问题，但是这些问题在传统的理论中的解释，大多是外在的表象。用六层次几何空间来分析

场，场就是空间的某种特殊状态，场分成 3n倍‘场’，和 2n倍‘场’，以 3n场为基础平面的场构成引

力场，垂直 3n面的 2n倍场构成类磁场。不同层次的引力场和垂直 3n场为基础平面的场共同作用，构成

不同层次的绕转体轨道。场有层次之分，层次范围内的内部物体感受的是引力场，层次外的两个相同的

系统之间在发生层次融合时产生斥力场，引力场和‘斥力场’是不同层次的产物。空间就是所有场的叠

加及复合。

关键词：空间，场，‘空间场’，六层次空间，层次

1. 引言

1.0.传统的朴素的对物体和空间的关系的看法：

空间好像对我们人体（物体）没有作用！是物体运动和生存的外部环境。

1.1.传统的朴素的对物体的看法：

空间在人们的三维概念中，是和物体（物质）同时出现的。我们用眼睛去看一个东西，‘光’反射

到我们眼睛，告诉我们：哪里有一个东西，它对我们的身体有作用，这种对我们身体有作用的性质，我

们称作‘物’，同时我们发现这种物又有不同的范畴，这种范畴我们是可以用一个标准来衡量的，这种

范畴的大小我们称为体。于是对我们身体有相互作用的物，它还有一个范畴，我们把物和范畴统称为物

体，后来我们发现有范畴小的物，它的范畴可以忽略不计，我们用眼睛也看不到，但是他对我们的实体

有作用也就是有物的属性，我们把这种不需要考虑它的大小的物的属性的东西称为物质，后来我们发现，

宏观物体是由这些小的物质构成，物体的体积与物质的多少通常意义上有普遍联系，但是又没有是有特

定关系，为了描述物体含物的属性的物质的多少，我们就引入了质量的概念。物体概念深层次含义就是：

能够用眼睛看到的东西，对我们的身体有力的作用，我们的身体不能穿越它；我们以我们的身体或某一

个物体‘以外’的物体为参照，我们会发现物体可以分成许多不同种类，我们人的‘身体’本身也是一

种物体

1.2.传统的朴素的对空间的看法：

同时物体有范围，是独立的，我们可以拿一块石头，石头的周围什么也没有，这个什么也没有就是

光线自由穿越的地方，这个光线可以任意穿越的范畴，我们称为空间。

于是我们朴素的认为：空间是物体的容器，空间对物体没有作用，是同物体相对的一种存在。

后来我们发现，磁铁这种东西，两个物体没有接触，却对其他铁或有磁性的物体有力的作用，这打破了

我们认为物体的相互作用需要接触的直观认知，这种‘作用’用我们的眼睛观察就是：什么也没有，磁

铁‘直接’隔空对其他磁性物体发生作用，这个‘隔空’作用非常神奇！令人遐想。后来，我们又发现

了地球对我们身体的引力，这种引力我们时刻都能感觉到，却不知道体如何对我们身体起作用的。我们

把这种吸引我们的不知道是什么的‘存在’称为引力场。

1.3.特殊的物质和特殊的空间
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因为磁铁和引力场的行为，让我们认为它们的作用虽然不直接，但是一定有我们看不见、不明白的

东西在两者之间直接起作用，这个我们看不见摸不到的‘存在’，它的大小范畴不确定，内部好像‘空

空如野’，我们为了描述它的与众不同的‘空空如野’的作用，称其为磁场及引力场，于是‘场’这种

有争议的‘空空如野’的东西被认为是：

1 它是物质的，不是‘空空如野’什么也没有的，属于物质范畴。

2 它是空间范畴，一种与众不同的‘空空如野’的空间，属于空间范畴。

3 它是一种特殊的东西，即不是物，也不是空，于是定义为一种场，有人称作‘场物质或物

质场’，有人称作‘场空间’或‘空间场’。

我们可以很容易的看出来，不同的认知的人，所在的立场是不一样的，也就是所在的参照系不一样，衡

量的标准也不一样。后来我们发现，我们不论把它放在物质范畴还是空间范畴，都对我们的实验没有影

响，所以‘场’有测不准属性和左摇右摆属性和混沌属性。

2.0. 空间和场的新认知----‘空间场’

场是空间的一部分，有人会反对这个说法，认为‘场’是物质的特殊形式；场是物质的一部

分，同样有人反对这个说法，认为‘场’是空间的特殊形式。我们这里把‘场’归类于空间的一

部分，于是‘场’就是特殊的空间，‘空间场’的概念就产生了。

2.1.0‘六层次空间理论’的空间与场
【1，2】

六层次空间几何理论认为，空间不是‘空空如野’的东西，它有复杂的层次和结构。图 1.是 3n

倍扩张‘‘空间场’’模型。

0 一层次

二层次

三层次-----→六层次后反向循环。

图 1

图 1| 红色的是‘起始圆’，‘起始圆’的属性可以分两大类：虚属性、实属性，同时虚实属性内部又

分成正属性和负属性，假设物体（物质）是实数属性，记作±1；空间是虚数属性，记作±i（i 是虚数

单位）。

青色圆周代表‘对称圆’，六个半径和‘起始圆’半径相等的对称圆，包围‘起始圆’，同‘起始

圆’及其他相邻的对称圆相切，构成一层次对称系统，一层次对称系统中的‘起始圆’，如果是物质属

性，那么六个对称圆就是虚数属性，由于虚数现实不可见，所以在‘起始圆’上的观察者（是‘起始圆’

三层次对称圆，黄色是对称圆的中心转动轨迹

二层次对称圆

一层次对称圆
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的一部分），观察不到对称圆的存在，构成‘起始圆’上的光也同样不能感知对称圆的存在，而没有阻

挡的穿过对称圆，此时‘起始圆’上的观察者的结论就是：‘起始圆’的圆周的周围的直径等于‘起始

圆’的范畴内，没有物体（物质）存在，是虚无缥缈的空间。

然而

位于对称圆外部的更高一层次的观察者或‘总观察者’同‘起始圆’上的观察者观察的认知会不同.他们

就是哲学上说的‘客观’，‘客观’会认为对称圆确确实实存在，他们就是‘起始圆’同时向外辐射的

六个对称圆，他们占据了‘起始圆’圆周外面的位置，这个位置的对称圆和‘起始圆’是相互影响的。

当‘对称圆’内部的观察者，感知这个某种对其‘起始圆’上的某些或全部物质有影响时，因为他不

能感知虚对称圆的存在，于是他认为这个空间区域和其他空间不一样，有特殊性，于是这个观察者就把

这个特殊空间定义为‘场’，我们人类在观察我们周围世界时总会有这种‘起始圆’上的观察者的处境，

因此总会有类似结论。

我们推广上述结论，就是所有的观察者，都有相对自身参照系的空间和‘空间场’，这种观察，随着层

次的深入或层次的上升，结论会有层次差异。

图 2. 是六层次空间‘总观察者’或被观察的系统的‘系统外的观察者’的观察认知。

图 2
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图 2| 是图 1的终止于六层次的空间结构图。对称圆也同样有开始和终止之分，他们的属性

Fs=in-1，图中设对称圆的起点为出发圆，他们的属性变化‘如图 3’。

三维空间的‘总观察者’认为，‘起始圆’在二维中是平面圆，在三维中是球体，三维中称为‘起始球’，

每个对称圆在三维中同样是球体，称为‘对称球’。开始向外 3n倍扩张，从一层次开始到六层次，每一

个层次的属性都在变化，层次变化参见后面的‘图 3’。 整个系统在三维空间中对外整体呈现凹透镜形

状。

‘起始圆’或‘对称圆’内部的观察者，无法观察到‘总观察者’观察到的全貌，他们的观察结果，

就是自己的外部是空间，在空间中有物体（对称圆的内部中心圆）绕‘起始圆’转动如原子中的电子，

行星系统中的行星。（原因参见后文）

图 3

图 3| 是六层次‘空间场’直线分布的示意图。从‘起始圆’开始每隔一个层次虚数属性及属性的‘正、负’值

都在发生交替变化。

3.0. 六层次场空间的维的包含性
【1】

3.1. 3n倍的六层次三维空间中的一维直线‘场空间’

图 4 是图 3 的垂直于箭头直线的剖面
【】

。

a

反向 顺向

图 4a| 是图 3的箭头方向的剖面图，是一个无柄哑铃体，中间的黄色箭头是各个‘起始球’内部包含的直线空间。

b

图 4| ‘b’是‘起始球’或终止球的放大图

图中| a 是扩张直线‘空间场’。如果是一个位置重叠的‘起始圆’，就只有一个‘起始圆’，左右两个终
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止圆。如果是不重叠‘起始圆’就有两个相切的‘起始圆’和两个相切的终止圆，如图 b。‘b’是‘起始球’

或终止球的放大图。从中心向外构成扩张，从边缘向内逆向回归构成收缩。

3.2.三维 3n-1倍直线‘无柄哑铃’形体中的二维平面‘空间场’
【1-3 多维、二维、1 一维】

反向 顺向

图 5

图 5| 3
n
倍的对称是扩大对称，是‘不平等’对称，但是不平等中包含‘平等’，每一个对称圆的

内部的对称圆和中心圆是平等对称的，每一个对称圆的内部对称圆和它们的下一个层次的对称圆也

是平等对称的，它们的下一层次对称圆的 x 轴上的‘起始圆’反向的焦点为半径，构成一个虚的‘虚

起始圆’，此时它们也和‘虚起始圆’构成‘虚对称’。

观察者的层次越深入，这种平等对称越多，层次也越多。直到六层次的界限为止。

从‘总观察者’的角度，可以感知观察到系统整体，也能观察到系统内部的结构，整个系统整体呈现‘无

柄哑铃形’。

3.3.三维 3n-1倍直线型哑铃形体内部的一维直线‘空间场’
【1-2】

反向 +i 顺向+1

图 6

图 6|是以‘起始圆’为直径的直线平等对称系统，大小到 36r为止，（r 是‘起始圆’半径）。‘起始圆’

的层次及所处的维度决定这种直线对称的距离的长短和作用范围
【层次论】

。

‘起始圆’同时向箭头的两侧辐射平等‘对称圆’，直到 36r终止。同时终止处的有‘逆向回归’

的对称圆返回，最终辐射和回归达到动态平衡。

3.4. 不同的观察者对‘同一种’一维直线空间的观察结果不同。

3.4.1. 图 7 的绝对参照系上的观察者，观察一维直线的波动和稳定的方式

‘哑铃型’形体的中心

线型哑铃形体的一端 线型哑铃形体的一端

线型虚‘起始圆’，虚对称
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图 7的一维直线的‘起始圆’向外辐射一个对称圆，此时，‘起始圆’的内部就少了一个

对称圆，然后‘起始圆’又接收一个回归的对称圆，恢复初始状态。‘起始圆’所处的空间就

产生了一种发射，然后吸收，发射、吸收这样的振动状态。‘起始圆’的外围直线上的各个位

置上的对称圆，都依次做这种振动，我们的外部观察者就会看到，有一个物体流从‘起始圆’

点不断射出，最后到终止点后消失。对于一维直线，我们外部的观察者只能看到，这种不断发

送的运动状态，或回归运动状态。

绝对观察者及绝对空间，就是相对于图 7的一维直线的不改变位置和其他任何因素的背景

空间（相对于传统的绝对空间
【1】）

3.4.2. ‘总观察者’观察：

当观察者使用的观察探测工具记作M，M的寿命是一个在时间 t为单位的 nt时间内稳定的物体，

寿命记作 Sm。t是‘起始圆’辐射‘单个’的‘对称圆’所需要时间，n是辐射次数（辐射频率），

根据 36的极限定义，0≦n≦729

Sm=nt

设：观察者使用的工具‘M’的属性是和‘起始圆’辐射的属性相同的对称圆。设对称圆的属性是

+1，在这个过程中属性不变，当‘M’垂直横穿图 7中的一维直线，rx是M的半径，r是‘起始圆’

半径。

图 7
那么会有下面的结果：

1）、‘起始圆’外部与‘起始圆’相同层次的观察者：

图 7中，当M半径 rx=r时，M有 2种情况：

1 、正好从一维直线的‘虚对称圆’的位置穿过，由于是‘虚数域’没有阻挡。

2 、只要不是正好通过，就要和实数对称圆碰撞，这种碰撞结果就是被弹回，或

从旁边的‘虚对称圆’的位置穿过，但是穿过后，M不会是原来的方向。

所以在‘②’这种条件下，M穿过一维直线无阻挡的概率最小。

此时观察者会认为：这条一维直线是一个实体。但是实体并不是没有缝隙。

2）、‘起始圆’外部与‘起始圆’不同层次的观察者：

当，M半径 rx>r时，M不论在什么位置什么角度，都无法穿越一维直线，

此时观察者认为，这条一维直线是连续的没有缝隙的。

当，M半径 rx<r时，M不论在什么位置什么角度，rx越小，穿越‘被阻挡’的概率越小。

此时观察者认为，这条一维直线是有缝隙的，当 rx足够小，一维直线的相对缝隙就越大。

在‘总观察者’看来，观察一维直线：不同层次的观察者及观察层次不同，观察结果不同；或

同一个观察者，由于使用的观察工具的不同，观察结果也不同。

3）、‘起始圆’的内部不同层次的观察者：

一维直横放大图 线型 M垂直横穿
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‘起始圆’表面上的观察者，

图 7中， ‘起始圆’从‘起始位置’，运动到‘顺或反’的相邻的对称圆位置，观察者可以

有几种对这种位移运动的理解：

1 、‘起始圆’整体没有任何变化，从原来‘起始圆’的空间移动到相邻的对称圆的空间，占

据了原来对称圆的空间位置。这是我们目前的宏观理解，我们对微观的运动同样用这种方式去

理解，于是产生量子力学的诡异现象
【】
。

2 、‘起始圆’向相邻某一个方向辐射对称圆，但是由于某种因素，导致‘起始圆’接收的回

归的对称圆减少，而相邻的‘对称圆’由于同样的因素，接收来自‘起始圆’的对称圆越来越

多，最后这个接收越来越多的对称圆的位置的对称圆的数量达到了‘起始圆’的数量和层次要

求，就质变成新的‘起始圆’；同时原来的‘起始圆’因为发射的多接收的少，最后原来‘起

始圆’的位置的对称圆的数量，减少到原来相邻的对称圆的数量，那么原来‘起始圆’位置的

‘起始圆’，质变成新‘对称圆’。

整个过程中‘起始圆’上的观察者随‘起始圆’的变化而变化，无法感知自身的‘起始圆’是

移动位置，还是消失变成新的‘起始圆’，他相对于某一个绝对参照系，会感觉自己移动了位

置。

此时外部观察者的感知就是原来的‘起始圆’消失，在相邻的‘对称圆’位置出现一个和原来

没有‘质’的差别的新‘起始圆’，原来的‘起始圆’消失变成新对称圆。这种情况周而复始，

不论是内部还是外部观察者，最后的观察结果就是，‘起始圆’在移动；由于一维直线的长度

有限，观察者会观察到‘起始圆’的周期往复运动，这就是惯性的产生原理之一。

4.0. 2n倍扩张的空间与场
【2，4】

2n倍扩张的空间与场分为：有‘起始圆’‘空间场’和无‘起始圆’‘空间场’两种。

4.1. 无独立‘起始圆’扩张

零层次

图 8.a| 两个相切的圆，构成一个一维对称系统，对称点就是两个圆的切点。

图 8.b | 两个相切的圆，在各自的另外一侧，平等对称，构成一个各自的左、右对称系统。

一层次

图 8.c | 两个相切的圆，以各自的新对称系统的对称点为中心转动，左边构成一个更高层次的的圆，

用灰色表示；右侧同时同样转动构成一个更高层次的圆，用红色表示。这两个新形成的圆又通过

切点构成更高的对称系统，我们记作一层次对称系统简称一层次。
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反向 顺向

图 8.d | 两个一层次的相切的圆，在各自的另外一侧，平等对称，构成一个各自的左、右对称系统。

反向 顺向

二层次

图 8.e | 两个一层次的相切的圆，以各自的新对称系统的对称点为中心转动，左边构成一个更高层

次的圆，用灰色表示；右侧同时同样转动构成一个更高层次的圆，用粉红色表示。这两个新形成

的圆又通过切点构成更高的对称系统，我们记作二层次对称系统简称二层次。

反向 顺向

图 8.f | 两个二层次的相切的圆，在各自的另外一侧，平等对称，构成一个各自的左、右对称系统。

反向 顺向

三层次
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图 8.g | 两个二层次的相切的圆，以各自的新对称系统的对称点为中心转动，左边构成一个更高层

次的圆，用灰色表示；右侧同时同样转动构成一个更高层次的圆，用粉红色表示。这两个新形成

的圆又通过切点构成更高的对称系统，我们记作三层次对称系统简称三层次。

同理，各层次以相同方式演化，直到 n=8 终止，n=9 时由于 2x3
6-1
的限制，第九层次称为虚对称，

相对实数对称，‘虚对称’为空间。

4.2. 设顺向为实数系统，那么，实数系统的观察者是观察不到反向的对称系统的，如图 9.

图 9| 是一个实数观察者的观察的结构。观察不到左侧的虚对称系统（是破缺产生的来源）。被实数系统的

观察者认为：观察者的本系统是没有‘起始圆’的对称点不变，各个层次的中心点改变的 2
n
对称系统。是破

缺的对称系统（内部有对称，外部没有镜像对称）。

‘总观察者’，会同时观察到六个‘虚、实’系统，认为虚实系统是镜像纠缠关系，同时存在，同时变

化，同时消亡。他们的‘起始圆’同时是自己镜像中的‘零’层次圆；内部层次的观察者观察到破缺（非

对称）的原因是，观察者的层次、使用方法和使用工具的限制，导致内部观察者无法观察到镜像‘虚对

称’。

5.0. 2
n
有‘起始圆’直线对称

【平面、多维】

2
n
倍扩张对称构成的：‘起始圆’或六层次圆，平等对称的一维直线空间

a

第四层次

图 10| a，‘起始圆’系统与无‘起始圆’系统的不同，是有‘起始圆’系统的‘起始圆’不在‘是、反’系

统的相对内部，是独立出来的对称系统‘起始圆’占据的是独立空间位置，它的左右两侧是‘顺、反’对称空间。

有‘起始圆’
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由于‘起始圆’的扩张是 2
n
倍关系，所以‘起始圆’的微小变化及半径大小的振动，都会引起‘顺、反’系统的

较大的变化。

b

反向 顺向
第八层次

图 10| b，‘起始圆’系统与无‘起始圆’系统的不同，是有‘起始圆’系统的‘起始圆’不在‘是、反’系

统的相对内部，是独立出来的对称系统‘起始圆’占据的是独立空间位置，它的左右两侧是‘顺、反’对称空间。

由于‘起始圆’的扩张是 2
n
倍关系，所以‘起始圆’的微小变化及半径大小的振动，都会引起‘顺、反’系统的

较大的变化

5.1.‘起始圆’的种类
【轨道】

5.1.1. ‘起始圆’内部是‘两个’圆划分的直线系统（单一不重叠系统）
【3】

a

图 11 | a，‘起始圆’内部和‘起始圆’外部的对称系统结构是相同的，是 2n 被
关系。

5.1.2. 复合‘起始圆’内部的圆的结构的划分的系统

有‘起始圆’对称点在‘起始圆’的

绕切点转动，
构成，更大的
对称圆系统。
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b

图 11 | b，‘起始圆’内部存在两个对称关系，3
n
、2

n
的两种收缩对称系统，两个系统不是排查关系，是

融合关系，它们的复合、叠加构成相互包含，并互为基础空间，它们形成：融合、相互转化的复合系统。

这种复合关系的如何改变都会导致‘起始圆’外面的对称系统发生改变。

5.1.3. ‘起始圆’内部是‘三个’圆划分的不重叠六对称系统

c

图 11 | c，‘起始圆’内部是 3n倍收缩系统，它的内部的对称点在‘中心圆’和两边‘对称圆’的切点处，同时

‘对称圆’因为层次改变而变化，从外部观察者来观察，就是对称轴在振动
【3】，这种振动会导致外部对称轴的变化，

如行星系统的轨道变化，原子内部的能级的改变。

图 11|2n和 3n的转化规则： ○a 、‘起始圆’内部是 3n变化，外部是 2n变化。

○b 、‘起始圆’内部是 2n变化，外部是 3n变化。

○C 、‘起始圆’内部是 3n变化，外部是 3n变化。

○d 、‘起始圆’内部是 2n变化，外部是 2n变化。

○e 、 相互纠缠的镜像关系。

○f 、 混沌不清。

○g 、 相互关联、相互有规律的转化。

6.0. 无‘起始圆’2
n
倍扩张‘空间场’

平等扩张无‘起始圆’镜像直线

a

四层次

图 12| a，层次越高，对称的‘对称圆’的数目越少。

内部是两个
圆的对称圆
系统。

内部是三个圆排
列的直线六层次
的对称圆系统。

绕切点转动，
构成，更大的
对称圆系统。
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b

五层次

图 12| b，对称圆的数目比四层次的数目少，但是内部包含的‘对称圆’的数目越多。

c

六层次

图 12| c，相对于五层次，六层次的对称圆更少，图中系统内部的‘起始圆’一维直线平等对称系统的对称圆数目

越多，原来处在跟随层次变化的观察者的镜像系统，随着的对外扩展，跟随层次变化的观察者的镜像系统，越来

越少。在‘总观察者’看来，各个层次的对称圆就是纠缠关系，这种纠缠关系，随着层次扩展越来越接近‘总观

察者’的参照系，纠缠越来越少，（六层次退相干原理）。

d

七层次

图 12| d，层次增加，如果观察者也同样的方式跟随变化，此时在外界观察者看来七层次的对称圆变成四个，在七层次的

系统上的观察者，只能观察到两个，因为虚的观察者观察不到实数系统，实数系统的观察者也观察不到虚数系统

e

八层次
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图 12| e，随着系统的扩大，系统内部的第八层次的观察者，他只能感知一个系统（实体或虚数系统）的存在，‘顺、

反’的镜像对称消失，因为此时‘顺或反’上的观察者，是不能感知对方的镜像对称系统，此时，观察结果就从

多对称系统的纠缠中，改变成唯一的确定性的系统。反之，就会从唯一确定系统变成纠缠的多系统状态（类似微

观的量子纠缠）。

九层次，一到三层次没有描述。

7.0 一维直线‘空间场’在二维圆面中的分布

7.1. 2n倍‘起始圆’单位的直线重叠空间在‘二维圆面’的分布

图 13| 黑色是六个在一个平面上的夹角 60
0
的一维直线辐射震荡的圆，以中心点在平面内转动的叠加轨迹，构成平面圆

形对称直线一维的‘空间场’。这个系统整体对外表现出，场空间的性质。

图中是 2n倍扩张的‘起始圆’（包括独立‘起始圆’或是镜像系统的零对称圆作为自己的‘起始圆’系统）的平等一维

对称系统，在绕中心点转动的轨迹，形成的圆面。由于 2n系统的独立排他性，不能如同 3n被系统那样可以叠加成三条

600夹角的一维直线系统。整个系统只有一个‘起始圆’对称辐射构成的一维直线系统。



动态多维对称复数几何的‘空间场’概论(1)

动态多维对称复数几何的‘空间场’概论(1)
14

7.2. 3n倍倍‘起始圆’单位的直线重叠空间在‘二维圆面’的分布

灰色是‘起始圆’形成的一维平等直线转动形成的轨迹，轨迹构成半径 729r的‘空间场’，直线的长

度是 2x36-1=1458r。r是‘起始圆’半径。

‘起始圆’的空间同时辐射六个对称圆，‘起始圆’的外面每条直径上有 729x2=1458个对称圆，

三条一维直线系统一共有：1458x3=4374个对称圆。那么‘起始圆’的密度是 Q，那么

Q=4374

同时存在相同数量的回归对称圆，在一维视角的观察者是观察不到回归对称圆的，如果他们能感知

回归对称圆
【】

，那么这个观察者上升一个层次，或认为那个回归对称圆是虚数圆和虚对称。

上升一个层次的观察者测量的‘起始圆’的密度 Q=4374（辐射对称圆）+4374回归对称圆=8748

本层次无法直接感知‘回归的对称圆’但是能间接推导出来 Q=4374+4374i

这个等式的意义是：‘起始圆’向外辐射了 4374个对称圆，形成一个三条夹角 600的对称圆直线，

同时在‘起始圆’位置产生了 4374个属性相反的‘起始圆’，‘起始圆’位置的空间和辐射出去

的空间的‘对称圆’数量相等属性相反，中和属性为 0.
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8.0讨论：

8.1. 经典朴素的空间观是：物体存在、运动的场所，就是三维空间。

六层次空间观，同这个朴素的空间概念不同，认为空间和物体没有质的区别，只是属性的不同，一

个系统，它的中心表现的属性就是物（或称作物质）；以其有对称关系的相对于这个系统的中心的

‘物’的对称圆的属性的就是空间，对称圆的属性表现就是传统的空间的表述。本文的空间和物体

相互转化，构成了物体在空间中的位移或静止。空间有不同的种类和不同层次，这种‘种类’和‘层

次’决定了被观察的物体或空间的属性的表现形式。

8.2. 传统的空间是有维度划分的，这个维度划分，是从无限开始的。传统的多维空间思想认为：维是无

限的，但是我们自然界的每一个物体是有限的，空间好像是无限的，但是我们即不能证明空间是有

限的也不能证明空间是无限的，所以空间的维度的多少及空间的范围是一个混沌不可知的概念，

表 1，是六层次空间的维度划分和传统的维度划分的比较

传统空间维度划分 六层次几何空间维度划分
【多维、数论】

8.3. 传统的几何空间都是无限的空间延伸。六层次空间是有限的量度。有限循环的变化满足层次变化：

这种循环的层次
【层次论】

是：

零维： 一个点（没有大小，不符合实际）

一维：一条直线（没有起点和终点，有原点）

二维：一个面（没有形状、厚度和面积限制）

三维：我们居住的空间（没有大小限制）

四维：三维空间在时间轴上的运动（无法描述）

五维：四维直线垂直于一时间轴运动（矛盾混沌）

六维：五维直线垂直于一时间轴运动（矛盾混沌）

七维：六维直线垂直于一时间轴运动（矛盾混沌）

------：开放非循环的可以无穷划分，一个方向。

M理论认为十一维。

零维：球体，是最小的空间单位（随观察者的层次变化）

一维：一条线段（有起点和终点，有对称点）

二维：一个有厚度的圆(半径是‘零维’的球半径的整数倍)

三维：一个有限范围的球体（半径是’零维’半径的整数倍）

四维：三维球体周期运动形成的三维‘环球’
【】

（有限范

畴）

五维：四维环球周期运动形成的五维‘球环’
【】

（有限范

畴）

六维：五维‘环球’周期运动形成的六维‘球环球’
【】
（有

限范畴）

反起始点零维（36）46656

一维（36）7776【】

二维（36）1296

三维（36）216

四维（36）36

五维（36）6

六维（36）6-6

终止点（起始点） 30

起始点（零维）30

一维（36）6-6

二维（36）6

三维（36）36

四维（36）216

五维（36）1296

六维（36）7776

反起始点零维（36）46656
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8.4. 绝对空间于相对空间的关联

在牛顿力学中存在绝对空间；

在相对论中否认绝对空间，认为空间是相对的，（但是实际也在应用绝对空间，只不过绝对

空间在相对论中是隐形的，是‘相对论’的相对空间生存的基础空间）。

六层次几何认为：绝对空间和相对空间是相互依存的关系，牛顿的绝对空间是存在的，是世界不可

缺少的空间因素，但是这个绝对空间又不是牛顿绝对空间那样永远一成不变的，是由观察者根据自身所

处的环境、层次及观察者使用的观察工具和观察方法决定的，它只是在满足于观察者的特定条件下、特

定时段内的存在。没有这个绝对空间，相对空间也不付存在。相对空间是相对于观察者或观察者自身参

照系决定的绝对空间相比较而存在的，绝对空间是相对空间的基础空间和隐性空间，相对空间是显性的，

这种显性的空间的确定性，又产生了更高层次的绝对空间；所以相对空间又是更高层次绝对空间的基础

和隐性空间。

绝对空间和相对空间是相互包含的，层次更迭的复合关系。

9.0. 总结：

在‘总观察者’看来：场和空间是观察者根据不同参照系的条件划分的；在‘总观察者’看来，各

种场的总和、叠加就是我们的现实空间，场只不过是局部观察者或不同观察者对同一位置空间的不同观

察认知结果。

物体（物质）和空间的区别就是空间的含量（某种情况下相对于质量）的不同，和是否处在中心的

位置不同；处在中心位置的空间，空间叠加密度大，是对称辐射的起始点，其他相对处在对称圆的位置。

空间含量相对少及属性的不同，所以同一个空间位置和物体，由于观察者处在不同层次、不同条件下对

相同的空间或物体的观察结果不同。

物体的位置运动也不是传统的宏观的物体从一个空间位置运动到另外一个空间位置那么简单。物体

的移动是空间和物体的转化，物体的移动从‘总观察者’的认知中：是物体位置的空间移动和空间密度

的转化，这两种认知都有正确的一面和不足的一面，物质位置的移动是宏观认知，空间密度的转化是微

观认知。
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